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Considere los puntos de referencia P0(0, 0) y Q0(0, 3) y las rectas

L1 : y − x − 3 = 0

L2 : x + y = 0

Encuentre un punto Q1 ∈ L1 y Q2 ∈ L⊥
1 . De tal manera que ‖ ~Q0Q1‖ = 1 y

‖ ~Q0Q2‖ = 1. Encuentre un punto P1 ∈ L2 y un punto P2 ∈ L⊥
2 de tal forma

que ‖ ~P0P1‖ = 1 y ‖ ~P0P2‖ = 1.

Considere los sistemas de referencia {P0P1P2} y {Q0Q1Q2}. Escriba el cam-
bio de coordenadas de un sistema de referencia a otro.
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