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Definicion del problema
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Algoritmos implementados

» Heuristica especifica

» Metaheuristica (Recocido Simulado)

» Simplex
» Gauss—-Newton

» Levenberg-Marquardt




Heuristica especifica
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Pre-procesamiento






















Recocido Simulado

Recta inicial.




Recocido Simulado

» Recta inicial
y 740=30

» Nuevas soluciones se generan a partir de una
vecindad aleatoria de los puntos anteriores.

B
N N R 2
3 N\ Q\\
\\\\\\ ;



Recocido Simulado

Resultado:




Simplex

» Funcidon objetivo: minBz&=&)i=1Tn#[Axli+ 5
Vi +C|/VAT2 +B12

» Propuesta linea: min Mz&=&)i=1Tn#[Axli +F
i+l

» Modelo final: min Mz&=&)'i=1Tn#Pli
Ns.a&WMAxL +Byli+ <Pl
@E—Axli —Byli —(<Pli @A+ F>c@MA—F>c@Pli =0




Simplex

Resultado:




Gauss-Newton y Levenberg-Marquardt

» Encontrar 4, Zy C en la funcion:

Fy)=]Ax+By+C|/VAT2 +BT12

v xT' =x+ad, donde « se calcula utilizando la
regla de Armijo.
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Resultados




Resultados Generales

» Generador de imagenes.




Imagenes Generadas
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Desviacion promedio (px)
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Precision
Precision de los algoritmos

atendiendo a su desviacion promedio
en 10000 imagenes aleatorias
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Tiempo promedio (ms)
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Tiempo

Tiempo promedio de los algoritmos
para analizar una imagen
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Calidad

Calidad de los algoritmos en 200
imagenes aleatorias.




Conclusiones
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